


Hakkimizda

KURULUS TARIHI:2009

Vizyon

Firmamizin ulusal / uluslararasi pazarda etkinligini ve verimliligini arttirmak amaciyla
kendi uzmanlik alanimizda kendi yéntemlerini strekli gelistiren, sektérin éncaltgini
yapan, Turkiye nin gtvenilir ve saygin kurulusu olmak.

Misyon
Hizmet kalitemizi strekli gelistirerek musteri talep ve beklentilerini en (st

seviyede karsilamak, Gucla bir iletisim ile tuketicimizle aramizda duygusal
bir bag yaratmak ve musteri sadakatini saglamak




Hakkimizda

10 yili askin stredir endustriyel otomasyon uzmani olan
Raykom, endustriyel otomasyon sistemleri Gizerinde calisiyor,
Uretiyor ve kuruyoruz.

Gucumuz, uretimden, son montaj hatti atélyesine kadar 10 yili
askin "Otomotiv Sektérd" deneyimimizdir.

Otomasyon ve mekanik atélyelerde: isleme, Montaj, Sasi
hizmeti, anahtar teslimi projeler sunariz.




Hakkimizda

Personel Sayisi : 32

Idari Yénetim: 3 Personel

Proje Yénetimi: 4 Personel

Elektrik ve mekanik tasarim: 6 Personel
Otomasyon: 3 Personel

Robotik: 3 Personel

Elektrik: 6 Personel

Mekanik: 7 Personel
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Hakkimizda

Organizasyon Semasi

Otomasyon
Robotik
Sorumlusu

Elektrik
Sorumlusu

Mekanik
Sorumlusu

Robotik
Personeli

Otomasyon
Personeli

Elektrik
Tasarimcisli

Tasarim
Personeli

Elektrik
Personeli

Mekanik
Personeli
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Referanslar

MEUNIER SA

MIND GROUP

¥ TOYOTA BOSHOKU Jm ‘ JRAUTOMATION
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a company of Faurecia and Orhan Holding
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FAALIYET ALANLARI

Otomasyon- Robotik Elektrik Mekanik Tasarim Simulasyon
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Egitim, Gelistirme ve Devreye Alma Dolap, kablolama, montaj Gerceklestirme - Dluzenleme Robcad, KUKA
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YILLIK ISLEME KAPASITESI

URETIM KAPASITESI
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- TOPLAM . 86.400 saat / yil

YILLIK MONTAJ KAPASITESI
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YILLIK ROBOTIK & OTOMASYON KAPASITESI
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TOPLAM : 16.200 saat / yil




Sase Projesi
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Kamera Kontrollu Yukleme ve Bosaltma Bur¢ Cakma
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Sase

Disk Kontrolu
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Motor Montaj Hatti

Mekanik Boru:
MOP, PMS

Scube MMI11 hatti: 2 MOP ve 12 PMS
Otomasyon programlama.
Istasyonlarin olusturulmasi
ve devreye alinmasi
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Robotik

Robotlu Sikim Prosesi
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Motor DUzenegi: Motor Vida Adalari
Cognex kamera ve gravur BIN kodu
ile palet Uzerinde motor blogu yukleme blogu

Otomatik Blok Yikleme |i
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Hibrit Aku Hatti

Elektrik ve mekanik montaj
Hat otomasyonu programlama

Yukleme ve Test Odasi
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Diger Projeler

Motor Blogu Pim Cakma
Servo Pres




KAPORTA PROJESI

Scube: MOP

Tesislerin entegrasyonu

MOP, Robotlar, Kaynak Fixturleri
Dolaplarin, programlarin gerceklestirilmesi
Otomasyon.




KAPORTA PROJESI
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Akl Konveyor




Motor Besigi Markalama ve Punta Tamamlama
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Motor Be Markalama ve Punta Tamamlama
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Kontrolli ABS Hazirlama Masalari




Blok Isleme ve Tasima Hatlar

RAYKOM




Blok Isleme ve Tasima Hatlar
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Blok Olctim Hiicreleri
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Blok Yikama Hucreler;

RAYKOM




Blok Yikama Hucreler;
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Robotik Cam Bantlama Hucresi
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Dingil Yukleme ve Bosaltma Hucreleri
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Dingil Yukleme ve Bosaltma Hucreleri
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Koltuk Tasima Asansorleri

RAYKOM




it ABS Hazirlama Masalari
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Disk Olctim Hiicreler;i
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Robotlu Biyel Stkma H




Robotlu Biyel Stkma Hucresi
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On Takim Yukleme H
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On Takim Yikleme Hiicresi
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Robotlu Kam Kasnak Sikma
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Robotlu Kam Kasnak Sikma
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Bur¢ Cakma Servo Pres
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trollt Traves Montaj Masasl
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CNC Router
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Stepne Tasima Asistani
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Arka Taban Hazirlama Kalibi




Robotlu Kamera Postasi
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